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Slutvecka: 201944

Studietakt: 50%

Studieform: Campus

Kursdata

Antal besvarade kursvärderingsenkäter: 12

Antal förstagångsregistrerade på kurs[1]: 43

Förändringar som föreslogs vid föregående kurstillfälles kursanalys:
--

PUBLICERAD KURSANALYS

Datum för publicering: 2020-03-08

Kursanalys har genomförts och publicerats av kursansvarig lärare.

Universitetets utvärderingsverktyg ägs innehållsligt av Universitetspedagogiska enheten och förvaltas av Systemgruppen
för utbildningsadministration.

Inbyggda system, 4.5 hp (DVGB15)
Kursansvarig: Hans Hedbom





Analys baserad på kursvärdering, inklusive de fritextsvar som lämnats. Har ytterligare underlag inhämtats på ett
annat sätt analyseras även detta här. Om kursen samläses mellan olika program bör eventuella effekter av detta
kommenteras.

Över lag verkar studenterna nöjda med kursen. Dock upplevs labben fortfarande som något avskild från kursen eftersom
teorien inte fullt ut utnyttjas i labben. Detta behöver åtgärdas på något vis och labmiljön som sådan har stöd för detta.

Förslag till förändringar inför nästa kurstillfälle.

Laborationen behöver knytas starkare mot kursen. I första läget kanske inlämningen bör delas upp så att man inte kan
utföra så mycket "trial and error". T.ex genom att inte ge studenterna motorerna förrän de gjort programmet fullt ut. Banan
behöver också ses över då kontrasterna med golvet just nu inte är optimala för den typ av robot vi använder.

1. Antal ffg-registrerade på kurs:
Förstagångsregistrering = den studerande registrerar sig för första gången på en kurs.


