Dnr: ELAD23/20242

Fakulteten for halsa, natur- och teknikvetenskap
Elektroteknik

Kursplan

Robotteknik och intelligenta styrsystem

Kurskod: ELAD23
Kursens Robotteknik och intelligenta styrsystem
benamning: Robotics and intelligent control

Hogskolepoang: 7.5
Utbildningsniva: Avancerad niva

Successiv Avancerad niva, har endast kurs/er pa grundniva som
fordjupning: forkunskapskrav (A1N)

Huvudomrade:
ETA (Elektroteknik)

Beslut om faststallande
Kursplanen ar faststalld av Fakulteten for halsa, natur- och teknikvetenskap 2024-01-24 och
galler frdn hostterminen 2024 vid Karlstads universitet.

Behorighetskrav

Gymnasiets Engelska kurs 6.

Registrerad pa 22,5 hp matematik fran program, varav 15 hp godkanda.

Registrerad pa kurs omfattande 22,5 hp inom elektroteknik, mekanik eller programmering.
Motsvarandebeddmning kan goéras.

Larandemal

Kursens syfte ar att studenten ska tillagna sig grundlaggande kunskaper om robotiksystem
och intelligenta styrsystem samt ett urval av tillampningar av olika robotplattformer och
intelligenta styralgoritmer. | kursen ingar ocksa anvandande av moderna designverktyg for
realtidssimulering.

Efter avslutad kurs ska studenten kunna:
- beskriva grunderna i kinematik, grunderna om sensorer och stalldon, samt grunderna i



robotiksystem

- beskriva de viktigaste algoritmerna och teorin som utgdr grunden for maskininlarning

- forklara principen fér maskininlarning och hur algoritmerna och metoderna kan anvandas
inom intelligenta styrsystem

- jdmféra de viktigaste modelleringsmetoderna for intelligenta styrsystem av komplexa
system

- anvanda moderna designverktyg for realtidssimulering av komplexa system

Innehall

Kursens syfte ar att studenten ska tillagna sig grundldaggande kunskaper om robotiksystem
och intelligenta styrsystem samt ett urval av tillampningar av olika robotplattformer och
intelligenta styralgoritmer. Grunderna i robotiksystem samt intelligenta styralgoritmer
diskuteras teoretiskt under férelasningar och illustreras sedan vid obligatoriska laborativa
ovningar dar realtidsstyrsystem ska designas for ett enkelt system.

Kursinnehallet ger en introduktion till:

- kinematik, stalldon, proprioceptiska/exteroceptiska sensorer och arkitekturer fér reglering
av robotiksystem

- artificiell intelligens, artificiella neurala natverk, maskininlarning samt inlarningsteori

- tillldmpning av maskininlarning inom intelligenta styralgoritmer

Kurslitteratur och évriga laromedel
Se separat dokument.

Examination
Kursen examineras genom obligatoriska laborationer och inlamningsuppgifter samt skriftlig
salstentamen.

Om studenten har ett beslut fran Karlstads universitet om riktat pedagogiskt stéd pa grund
av dokumenterad funktionsnedsattning har examinator ratt att ge studenten en anpassad
examination eller att 13ta studenten genomfdra examinationen pd ett alternativt satt.

Betyg
Kursen bedéms enligt betygsskalan Med berém godkand (5), Icke utan berém godkand (4),
Godkand (3) eller Underkand (U).

Kvalitetsuppfoljning

Under och efter kursen sker en uppf6ljning av maluppfyllelse och férutsattningar for larande i
kursen. Dess framsta syfte ar att bidra till férbattringar. Studenternas erfarenheter och
synpunkter ar ett av underlagen for granskningen, och inhamtas i enlighet med gallande
regelverk. Studenterna informeras om resultaten och eventuella beslut om atgarder.

Kursbevis
Kursbevis utfardas pa begaran.

Ovrigt
Gallande regler for utbildning pa grundniva och avancerad niva vid Karlstads universitet
reglerar studenters och anstalldas skyldigheter och rattigheter.



